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Diese technische Unteriage ist unser Eigentum. Wir behalten uns alle Rechte vor. Vervielféltigung, Verwertung oder Mitieilung an Drifte ohne unsere zu und kann Folgen haben.
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Teflon leads AWG24
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Primary side R1-R2 —
D Pole pairs 3 40%%,
Transformation ratio 05+10%
Input voltage 7v Resolver Stator
Input current - mA Resolver Rotor
L] Input frequency 5 kHz
Phase shift —°+ 3°
Null voltage 30 mV max. Input: E(R1-R2) = Esin(wt)
Impedance Output : E(S1-S3) = Tr x E(R1-R2)cos3xd
Zro --j-- Ohm E(S2-S4) = Tr x E(R1-R2)sin3xd
E Zrs --j-- Ohm Tr = Transformation ratio ..
2 C __oh Preliminary
S0 --J--0hm Positive counting direction: shaft cw as viewed (X —)
Zss --j --Ohm
|| D.C. resistance
Rotor --0Ohm = 10%
Stator --0Ohm = 10%
Accuracy spread 6' h) Datum | Name R |
i 55°C .. o 9 Bearb.|02.05.06| _Pielok esolver
F O.peratlng t(lampe.ratlljre 55°C .+155 C 0 Ser.[02.05.06] Pekk
Hi-pot housing/winding 500 V min. ) Norm RE-35-3-v01
Hi-pot winding/winding 250 V min. d) Kom-N°: =@
Rotor / Stator Completely impregnated 3 LTN Zeichnungs-N*. RE-35-3-V01 11
a) TN sorvotoomiempr |EDV-NC: ey
1 | 2 | 3 | 4 Zust| Anderung Datum |Name| Datei: M RE35-3-V01 [




