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Inkrementale Drehgeber G36

Welle: Typ S/L Hohlwelle: Typ W

AuRendurchmesser: 36,5 mm
Wellen: 0 4 ... 6,35 mm
Hohlwellen: O 4 ... 8 mm
Strichzahlen: 36 ... 4.096
Ausgangssignale: RS422,
TTL, OC, KS, KI, 1Vss, 11pAss
B Kabelausgang: axial oder radial

Mechanische Daten

Hohlwelle

Typ S Typ L

(bis Strichzahl 2500)

" Strichzahl x 20

" Strichzahl x 20

O Welle bzw. Hohlwelle 6 mm 6,35 mm 6 mm
Masse ca.85¢g ca.85¢g ca.85¢g
Genauigkeit oo 360° < 360° <+ 360°

" Strichzahl x 20

mech. zuléssige Drehzahl

max. 12.000 min*

max. 12.000 min*

max. 12.000 min*

Anlaufdrehmoment (25°C)

<0,001 Nm

<0,001 Nm

<0,001 Nm

Belastbarkeit der Welle bei
12.000 min*

5 N axial; 10 N radial

5 N axial; 10 N radial

Tragheitsmoment Rotor

0,15 x 10 kgm?

0,15 x 10 kgm?

0,20 x 10 kgm?

Vibration 100 m/s? 100 m/s%; 100 m/s%;
hohere auf Anfrage hohere auf Anfrage héhere auf Anfrage
Schock 300 m/s? hohere auf Anfrage 300 m/s? hohere auf Anfrage | 300 m/s?; hohere auf Anfrage
Betriebstemperatur -25°C ... +85°C; -25°C ... +85°C; -25°C ... +85°C;
-25°C ... +70°C fur QI -25°C ... +70°C fur QI -25°C ... +70°C fur QI
Schutzart IP 64 IP 64 IP 64
Strichzahlen
36 100 200 250 360 400 500 1000 1024
1250 1440 1500 2000 2048 2500 3600 4096 andere auf Anfrage
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Abmessungen (mm)

G36S o
. . [7T0.7A}

B wahlweise dichtes Lager

B Kabelausgang: radial oder axial [/T0.2[A]

B Kabel mit PG oder Stecker ®

m optional: Flanschdose axial 1
P ) ) o 33hejé — |

® (2) optional: Befestigungs- ons
klammern

O 61 . E
[/I0.05[A]
M2

G36L 20602 27,202

® wahlweise dichtes Lager 1/10.05]1A
B Kabelausgang: radial oder axial ! [ ]

. 0 17,46, N -~ - -
m Kabel mit PG oder Stecker 0L —
B optional: Flanschdose axial 0 635 1 ®

6,35 440 UNC 28|
8 5 tief

G36W

4,3 34202 11 36,5
® Hohlwellenausfiihrung: Sackloch ‘

optional: durchgehende Hohlwelle @\
fur Ql

Kabelausgang: radial oder axial
Kabel mit PG oder Stecker
Axialspiel Welle: max. £ 0,5 mm
®) inkl. Zylinderstift 3m6 x 10

B (@ alternative Drehmomentstiitze

d Gewindestift
3xM3; SW1,5

| 4,5

auf Anfrage = e

®

Ausgangssignale bei

Ccw Drehrichtung im Uhrzeigersinn
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Elektrische Daten

Spannungsversorgung

5V:

LD, SI
5Vo0.8..30V:IX, TL, OC, QI
8..15V:K

8 ... 30 V:KS

5V: LD, SI
5Vo0.8..30V:IX TL, OC, QI
8...15V:K

8 ... 30 V:KS

5V: LD, SI
5Vo0.8..30V:IX TL, OC, QI
8..15V:K

8 ... 30 V:KS

Stromaufnahme (ohne Last)

max. 100 mA:
LD, IX, KS, KI, TL, OC, Ql, SI

max. 100 mA:
LD, IX, KS, KI, TL, OC, QI, SI

max. 100 mA:
LD, IX, KS, KI, TL, OC, QI, SI

Ausgangsbelastung

+ 20 mA (RS422): LD, IX
40 mA: OoC
50 mA: KS, Kl

40 mA (3,3kOhm): TL
8 mA (120 Ohm): Sl
11pAss (1 kOhm): QI

+ 20 mA (RS422): LD, IX
40 mA: OoC
50 mA: KS, Kl

40 mA (3,3 kOhm): TL
8 mA (120 Ohm): Sl
11pAss (1 kOhm): QI

+ 20 mA (RS422): LD, IX
40 mA: oC
50 mA: KS, Kl

40 mA (3,3 kOhm): TL
8 mA (120 Ohm): Sl
11pAss (1 kOhm): QI

Ausgangsfrequenz 0 ... 100 kHz: TL,OC 0 ... 100 kHz: TL,OC 0 ... 100 kHz: TL,0OC
0 ... 160 kHz (-3dB): QI, SI 0 ... 160 kHz (-3dB): QI, SI 0 ... 160 kHz (-3dB): QI, SI
0 ... 300 kHz: LD,KS,Kl | 0 ... 300 kHz: LD, KS,Kl | 0 ... 300 kHz: LD, KS, Kl
0 ... 400 kHz: IX 0 ... 400 kHz: IX 0 ... 400 kHz: X
Kabellange max. 5m: QI max. 5m: QI max. 5m: QI
max. 30m: TL,OC max. 30m: TL,OC max. 30m: TL,OC
max. 50 m: KS, Kl max. 50 m: KS, Kl max. 50 m: KS, Kl
max. 100 m: LD, IX max. 100 m: LD, IX max. 100 m: LD, IX
max. 150 m: Sl max. 150 m: Sl max. 150 m: S|
Interpolation 5-fach: |IE;10-fach: IM 5-fach: IE; 10-fach: IM 5-fach: IE; 10-fach: IM
25-fach: 10;  50-fach: IP 25-fach: 10;  50-fach: IP 25-fach: 10;  50-fach: IP
Referenzmarke 5 = Z ,high* bei A + B ,high“ 5 = Z ,high* bei A + B ,high* 5 = Z ,high* bei A + B ,high*
(Nullsignal) andere auf Anfrage andere auf Anfrage andere auf Anfrage

Ausgangssignale

Ausflihrung:

LD = Line driver RS422
X = LD mit Interpolation
KS = Push pull mit

Kurzschluf3sicherung

TL = TTL kompatibel

Signal A:
Tastverhdltnis 1:1 (nom.)

Signal B:
Tastverhaltnis 1:1 (nom.)

360° el.

Signalperiode: 1 Inkrement

90° el. Phasendifferenz

S BN S I

T,: min. Flankenabstand

OC= Open collector Nullsignal Z: e Tv. Verzdgerungszeit
A &B = high* |'|_|]
Ausfuhrung:
1p = 360° nom. 90° el. QI 11 pAss
QI = 11 pAss bei 1 kOhm Last o~ SI: 1 Vss
SI = 1 Vss bei 120 Ohm Last Signal A: NI 1
QI 11 pAss
SI: 1 Vss
sinal e AVANA VAT
5,5 JA
Nullsignal Z: /ﬂ
(Nutzanteil)
R AN
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Stecker- und Kabelbelegung

Ausgangsschaltung

OC/TL/KS LD /IX/KI
Funktion / Signal 1§Eggn Pur}igb;a I0,14 128tr|1f|tn Pur Egbxelo,m
Signal A 5 braun 5 braun
Signal A . . 6 griin
Signal B 8 grau 8 grau
Signal B - - 1 rosa
Signal Z 3 rot 3 rot
Signal Z . - 4 schwarz
U, 12 blau 12 blau
Us sense 2 violett 2 violett
0 Volt 10 weil 10 weifld
0Volt g, .. 1 gelb 1 gelb
Schirm 9 weilR-blau 9 weiR-blau

Ausgangsschaltung

Stift Kabel Stift Kabel
Funktion/Signal  9-pin  Pur 10 x 0,14 9-pin Pur 10 x 0,14
Signal A + 1 gran 5 braun
Signal A - 2 gelb 6 grin
Signal B + 5 blau 8 grau
Signal B - 6 rot 1 rosa
Signal Z + 7 grau 3 rot
Signal Z - 8 rosa 4 schwarz
U, 3 braun 12 blau
U once - > 2 violett
0 Volt 4 weil 10 weil
0Volt 5, ., - - 11 gelb
Schirm 9 weil3-blau 9 Gehause
AufRenschirm - Gehéause

Stiftstecker 9-pin:

Metall: RC-09P1N1280EF
Kunststoff: RC-09P2N12K0OEF

Stiftstecker 12-pin:
Metall: RC-12P2N1280EF

Kunststoff: RC-12P1N12K0OEF

Stiftstecker:

Buchsenkupplung fir

Metall: RC-09S2N1290EF
Kunststoff: RC-09S2N12MOEF

Buchsenkupplung fur
Stiftstecker:

Metall: RC-12S1N1290EF

Kunststoff: RC-12S1N12MOEF
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Schaltungsempfehlung fir Nachfolge-Elektronik
LD und IX: Line driver RS 422 A

Spannungsversorgung: 5V+5%
Stromaufnahme: max. 100 mA (ohne Last) | == == —=——— - —_——— e
Ausgangssignale: AABBZZ Ausgangsschaltung [ i empfohlene Eingangsschaltung

max. Ausgangsfrequenz:

300 kHz fur LD
400 kHz fir IX

Us = + 5V

Flankenabstand: TFL = 0,25 ps (400 kHz) T T =C
Pegel (RS422): UAH= 255V (IAH = -20 mA) : Kabel : E -

UAL <05V (IAL = 20 mA) I I
max. Strombelastbarkeit: Imax: + 20 mA je Ausgang [\ —— ) Zo =120 ... 140 Ohm
Verzégerungszeit: TV<50ns | | ﬂ R 2 - ‘1'7 ';ghﬁ
Schaltzeiten: fallend / steigend: < 100 ns : : =Ll..10n
Kabellange: max.100m | ____ ____ 1 Leitungsempfénger z.B. DS26C32
Arbeitstemperatur: -25 °C ... +85 °C

KS: Gegentaktausgang mit Kurzschlu3sicherung

Spannungsversorgung: 8..30V
stomauinahme max. 100 mA ohne Last) | T ametcnine Engangesratng
Ausgangssignale: A B, Z gang 9 : : P gang 9
max. Ausgangsfrequenz: 300 kHz U,=8..30V | I U, =8.. 30V (Last gegen U,)
| Pegel:
Flankenabstand: TFL=0,9 ps | (\ [\ : Trigger UAL=3V (1AL =20 mA)
max. Strombelastbarkeit:  Imax: 50 mA je Ausgang | Kabel ] I_IJ:I- UAL 3,5V (IAL = 50 mA)
Verzogerungszeit: TV<400ns : : _ _I_—_I __________
Schaltzeiten: fallend / steigend: < 350 ns | W —— ] :- Pegel: -:
(1 m Kabel und 1A= 50 mA) | R UAH = -3V (IAH=-20mA) |
Kabellange: max. 50 m | : I UAH = -35 V (IAH = -50 mA)|
Arbeitstemperatur: -25 °C ... +85 °C | ] b 4
——— - L Altemativ: Lastgegen OV _ _ _ _
QI: Stromschnittstelle 11 pAss
Spannungsversorgung: 5V+5%oder8..30V
Stromaufnahme: max. 100 mA
Ausgangssignale: A+, A-, B+, B-, Z+, Z- - Kuggznasgch_aﬁm_g_: :-e_mecmle_ne_ Eingangsschaltung
Grenzfrequenz (-3dB): max. 160 kHz I
| | .—:C_.
______ R
Signalgréi3e bei Belastung Zahlsignale: : JAY 7\ : ) up
von 1 kOhm: Au. B 2 11pAss (7 ... 16 Ass) | |
- OPV —
Referenzsignal (Nutzsignal): ;SZ : KEbEI : N
Z255pA (2 ... 85 pA) 0 0
]‘ ————— - T OPV (z.B. MC33074
R c oN Rzlg)OkOhmil°/2)
Kabellange: max. 5 m um C=10pF
Arbeitstemperatur: -25°C ... +70 °C _: Ll I UM=(UP-UN)/2
Sl: Spannungsschnittstelle 1 Vss
Spannungsversorgung: 5Vx5%
Stromaufnahme: max. 100 mA
Ausgangssignale: A%, A B B 7+, 2 " Rusgangsstheitng | F Gpiohiane Eingangsschaitng
Grenzfrequenz (-3dB): max. 160 kHz | | i C
———=t
Ra | == ———— R, R
Signalgrofe bei Belastung Zahlsignale: t A 7\ : — up 2
Zo =120 Ohm: Au.B~1Vss(08..12Vss) U+: Kabel : Zo OPV —
Referenzsignal (Nutzsignal): U- 1 1T — + OPV (z.B. MC33074)
Z~05V(02..085V) Ra | Y—————- LR, ] Uy UM= (UP- Ny /2
Kabellange: max. 150 m R l c Ra_z 47 Ohm
Arbeitstemperatur: -25°C ... +85 °C | | 2
. J Lo === um____
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Bestell-
G Inkrementaler Drehgeber
36 Baureihe
3 Mechanische Ausfiuhrung
S = Typ S Vollwelle und Servoflansch W = Typ W Hohlwelle (Sackloch)

L = TypL Voliwelle und Klemmflansch

4 Voll- oder Hohlwellendurchmesser
R = 4mm N = 6,35 mm Standard bei G36L
W = 5mm bei G36W T = 8 mm bei G36W
S = 6 mm Standard bei G36S und G36W andere auf Anfrage
5.1 Ausgangsschaltung
LD = Line driver; RS422 TL = TTL-kompatibel
IX = LD mit Interpolation OC= Open collector
KS = Push pull mit KurzschluRsicherung QI = Stromschnittstelle 11 pAss bei 1 kOhm Last
S| = Spannungsschnittstelle 1 Vss bei 120 Ohm Last
5.2 Ausgangskanale
Bl = Kanal Aund B
IN = nur Kanal B andere auf Anfrage
6 Strichzahlen

36 100 200 250 360 400 500 1000 1024 1250 1440
1500 2000 2048 2500 3600 4096 andere auf Anfrage

7 Referenzsignal Z (Nullimpuls)
5 = Z high“ bei A+ B ,high* andere auf Anfrage
8 Flansch
Typ S: Typ L und W:
2 = Servo 3 = rund
5 = Servo + dichtes Lager 5 = rund + dichtes Lager
9 AnschlufBRart
2 = Kabel axial (mit PG) 4 = Kabel radial mit Stecker
3 = Kabel radial (mit PG) 5 = Kabel axial mit Stecker
andere auf Anfrage
10 Spannungsversorgung
05 = 5 Volt 24 =8 ... 30 Volt
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